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Bild 1. Utsikt 6ver ett vinterlandskap frén en dronare.

Lank till rapport

Dronare med CBRNE-sensorer for
raddningstjanst — En kunskapsoversikt

Dronare med CBRNE-sensorer

Drénare utrustade med sensorer kan vara ett
verktyg fér att upptacka och évervaka CBRNE-hot
for rdddningstj@nst. | den har kunskapsdversikten
beskrivs teknikfronten och hur dronare kan
anvandas for att pd sakra avsténd ge bdattre
|Ggesbilder.

En CBRNE-hindelse! innehaller manga svarférutsigbara
faktorer och utgor dirmed en stor utmaning for en respons-
kedja bestdende av riddningstjinst, polis och sjukvard. I ett
initialt skede kan det vara komplicerat att fa en god liagesbild
(se bild 1). Det kan dven finnas svarigheter med att uppritta
riskomraden samt planera och anvinda dndamalsenliga skydds-
atgirder. Sensorforsedda dronare kan vara till hjalp i dessa
situationer da insatspersonal kan stanna i skyddade miljGer.

! CBRNE stir f6r kemiska, biologiska, radionukledra och explosiva
amnen eller hot.
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I den hir kunskapséversikten beskrivs tillginglig sensorteknik
for CBRNE som dr anpassad for integrering och montering
péa dronare. For nagra av dmnena dr tekniken mer mogen,
sarskilt for upptickt av strilning (R) och f6r kemiska dmnen
(C) i gasform. Flera studier genomf6rda 1 faltmiljé visar att
teknikkombinationen drénare och specifika sensorer generellt
har stor potential. Sensorerna bygger i manga fall pa olika
mitprinciper dir en del 4r mycket kidnsliga och kan uppticka
amnen i laga koncentrationer. Andra sensorer har férmaga att
detektera kallor till utslipp av dmnen pa avstand och ndgra
kriver mitning i nirhet. Detta innebir att flygmonster och
lamplig spaningsmetodik kan skilja sig visentligt 4t beroende
pé typ av dmne eller hot. Aven vider och geografiska
omstindighter paverkar starkt mojligheten till detektion och
overvakning av sensordata. Detta dr inte lika vil studerat.

Framtida utvecklingsbehov

Det finns ett behov av fler realistiska faltférsok f6r att bittre
belysa utmaningar dir sensorférsedda dronare anvinds.
Programvaror och anvindargrinssnitt fér hantering av
sensordata behéver dven utvecklas och anpassas for personal
inom raddnings tjanst och 6vrig responskedja.

Det pagar samtidigt lovande forskning inom sensorteknik for
flera imnen men dven inom maskininlirning och autonomi.
Detta behovs for exempelvis optimering av flygrutter,
bearbetning av sensordata samt introduktion av svirmar av
dronare. Automatisk upprittning av riskomraden baserat pa
sensordata fran drénare saisom i bild 2 kan vara en av manga
eftertraktade férmagor i framtiden.

/- Vindriktn_lin

riskomrade uppifran

Bild 2. Sensordata frén en drénare Gvervakar ett utslapp.
Informationen kan sedan anvandas for att berakna ett
riskomrade.
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