Sammanfattning

Kryssningsrobotar héller idag pa att utvecklas mot hog precision och god verkan med konventionella specialstridsdelar mot fasta
anldggningar.

Civila mal, som ér viktiga for totalforsvarets funktion samt mél inom luftférsvaret, synes inga i huvudmalen for kryssningsrobotar.
Effektivast for en angripare kan vara att inleda anfallet med en koncentration av kryssningsrobotar for att férdroja forsvararens mobilisering
och kraftigt reducera luftforsvarets effekt.

Svenska totalforsvaret r idag inte anpassat mot hotet fran precisionsstyrda vapen med lang rackvidd, av vilka kryssningsroboten med
kraftigt reducerad signatur synes vara den av den mest anvéndbara kategorin.

Svenska jakt- och luftvarnssystem har idag godtagbar effekt mot kryssningsrobotar eftersom dagens robotar flyger i samma
hastighetsomrade som konventionella flygplan. Den effekt som kan uppnds &r emellertid i de flesta fall begransad pa grund av korta
upptécktsavstdnd, korta lasningsavstand och méttnadsproblem. Detta gor att alla vara luftforsvarssystem bor granskas och i de flesta fall
moderniseras.

Passiva skyddsmetoder bedoms vara sérskilt viktiga. For det militdra forsvarets del ar det viktigt med utspridning av forrad, sarskilt infor
risken for 6verraskande robotinsatser mot vér infrastruktur for mobilisering For det civila férsvarets del ar den effektivaste skyddsmetoden
att skapa redundans. Telekrigsinsatser mot kryssningsrobotar kan vara effektiva, men forutsitter att kryssningsrobotarnas navigeringssystem
ar vél ként.

Forr eller senare kommer sannolikt hotet frén precisionsstyrda vapen att 6ka sa kraftigt att effektivt skydd mot dessa troligtvis effektivast kan
astadkommas genom forsvarssamverkan mellan nationer. Var underrittelsetjanst och vér studieverksamhet bor inriktas mot precisionsvapen
med lang rackvidd, betydligt mer 4n vad fallet 4r idag.



